附件1：
广西高校机器人与焊接技术重点实验室开放基金项目立项名单

	序号
	项目名称
	项目负责人
	所在单位
	项目编号
	资助金额（万元）

	1
	焊接熔池图像处理中的关键问题研究
	夏海英
	广西师范大学
	JQR2015KF 01
	5

	2
	机器人变位机协同轨迹规划
	周炎飚
	华南理工大学
	JQR2015KF 02
	5

	3
	面向任务的多自由度可控机构式机械臂设计理论研究
	韦  为
	广西大学
	JQR2015KF 03
	5

	合计
	
	
	
	
	15


附件2：
广西高校机器人与焊接技术重点实验室主任基金项目立项名单

	序号
	项目名称
	项目负责人
	所在单位
	项目编号
	资助金额（万元）

	1
	基于机器人视觉的熔池图像处理关键技术研究
	冯  宝
	桂林航天工业学院
	JQR2015ZR01
	3

	2
	基于安川焊接机器人的厚板多层多道焊接研究
	郑利华
	桂林航天工业学院
	JQR2015ZR 02
	3

	3
	步进电机伺服控制机械系统定向定量振动系统设计与开发
	张栋梁
	桂林航天工业学院
	JQR2015ZR 03
	3

	4
	6R焊接机器人逆运动学求解与运动轨迹仿真
	韩兴国
	桂林航天工业学院
	JQR2015ZR04
	3

	合计
	
	
	
	
	12


说明：主任基金分两年拨付经费，每年1.5万元。

